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UPPAAL 
Uppaal is an integrated tool environment for modeling, simulation and 
verification of real-time embedded systems. Typical application areas of 
UPPAAL includes real-time controllers and communication protocols in 
particular, those where timing aspects are critical. 

   UPPAAL은 실시갂 임베디드 시스템을 모델링하고 시뮬레이션 및 검증하는 

통합 도구이다. 이 도구는 Timed automata를 기반으로 하며 유한한 제어구조

와 실수 값을 가지는 클럭들을 가진 비결정적인 프로세스들의 집합으로 모델 

될 수 있는 시스템들에 적합하다.  
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UPPAAL에서 시스템은 프로세스의 집합으로 이루어져 있다. 

각각의 프로세스는 하나의 Timed automata로 표현되고 채널로 연결된다. 

각 채널은 송싞 이벤트와 수싞 이벤트로 구성되어 있다. 

하나의 채널로 연결된 두 개의 프로세스는 노드들로 구성되어 있다. 

시스템의 동작은 노드들의 전이로 표현된다. 

노드의 전이는 동기화 이벤트 외에 한정자(guard)에 의해 영향을 받는다. 
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노드의 전이는 동기화 이벤트 외에 한정자(guard)에 의해 영향을 받는다. 

한정자는 각 프로세스의 시갂 변수에 대해 지연이나  

시갂 만료와 같은 시갂 제약 사항을 표현하는 것이다. 

제안된 모델은 시갂 제약 사항에 따른 모델 검증이 가능하다.  
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The model-checker 
 
명세된 시스템의 상태 공갂을 탐색해서 시스템이 만족해야 할 속성을 만족하는지 검증한
다. 

A description language 
 
각 프로세스를 Timed automata로 표현한 것으로 시스템 편집기를 이용해서 도식적으로 시
스템을 명세한다. 

The simulator 
 
기술언어로 표현된 시스템의 동적인 실행을 시뮬레이션 해서 시스템의 동작을 확인할 수 
있게 한다. 

UPPAAL v.4 세가지 주요 부분 
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시스템의 그래픽 설명을 허용하는 그래픽 시스템 편집기 

그래픽 시각화를 제공하는 그래픽 시뮬레이터 

요구 사항 명세 편집기 

자동 검증을 위한 모델 검사기 

진단 추적의 생성 
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UPPAAL v.4의 주요기능 
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